A B c D £ F G H J L [ M N 0 P
|~ / !
SOl
x| X
(r1) P -
. Bttt bl S [ =
KS :
(1.0.7) | E | _
24 ,ﬁ ,ﬁ (3.A.1) (4.A1) ,ﬁ ,ﬁ | 2
2 mw MODULO SERIAL Lt L- L+ L PE MODULO MODULO Lt L- |
= M485MDB MODULO SWITCH - 1/0 1/0 HM — 7" TOUCH ﬁ
n - -
F ESCRAVO MSW M160I MO8DO : —
~ — — _
e = < |.0 .
2—<| 2 —C |1 _
3I—C| & - |.2 ! :
4—1C| <3 - 2 _
AT/ 2 I 2 3 NOTE - STl g e - H _ .
7 LEKP K KT (*) O MODO AUTO PID SERA DETECTADO 2 E—¢| = ) = 4 :
CHE |- 5 -— 7—HC| @ |6 - 5
4 , PELO CLP SE NENHUM DOS MODOS ¢l sl & - 1 L 1c |7 6 |
. =~ M .
o 1 VANUAL ABAIXO FOR SELECIONADO. ¢ o ) @ - 2 \M m ‘M w - 7 _
a 2: AUTO NIVEL y— —~ - i < | < | - 8 I |
= 3 AUTO PROG HOR > (3A3) 1ODO CLP e I I = - 5 HM o HM e _
AMn 4 AUTO PID () P (3A4) MODO AUTO PID 8 20— | 2 | o 5 HRE 1 !
1) 5: CLP P (3.A.4) MODO AUTO PROG HOR C |9 m SO % - 7 —-C |13 < |.5 _
© P (3.A.4) MODO AUTO NIVEL MHM o T 8 —C |14 —C |6 _
u < P (3.A.4) MODO MANUAL q ,|\|_ s—c| = = |15 < |7 . \
9 -~ / 7T—<| 2
— % : s8—1<| @ _
Ll i N _ \_J a _
m _“ 4,0 mm2 .
B[ (1P 4) B P (4a4) TRRNNNNY 1 S O TR o~ _
1254567809 Ps_s 57— 1¢ |em S = EEFEFFF : ]
N o U e _ _ S m | T r r PS—E1 _
L [ 1 Ay Cm— L — 12345678 _
Lo 5 —C [mm— - I
%A. S %A. %A | | 6 —tC |mm-—| ( p O
e . D | _
[SolN R i IR TD NN AN} ~ | o v = 7 \ﬂ N N . 5
Slwlwol|o o |0 .v% o .v% .vmwT [ 8¢ [ I i _
[l T g N . . / Iy
X | x| x| x X | < .Mm & .Mm .Mm _ _ — _ _ % MN% % < .
~ & ~
0 %L v %ﬁ %L - : . | |- vt L ¢ X _| ..... I_
¢ ] » | | 72— 1¢ |mm || .YWT .MM.W WT .
4,0 mm2 _ _ S |=-—y T W ¥ W W > _ B
ARLAAERAN - O =11 T = - ! 1] |
AT T T T M. R 1234567889 . [ g —1C |mm— | - _
U I I |/ |_ _| NN DISPONIVEL PARA EVENTUAL CONEXAO o 8 o 7—1¢ (] T ( v "~ J e o]
@ o, EM LINK DE COMUNICAGA SERIAL EXTERNO = = = 8 —C |mm <2 |= 12345678 =l s 2
™ m m ™M M. M. ™M 'mtm o ™M ™
= = Ry Y = U/ ¥ DISPONIVEL PARA EVENTUAL CONEXAO = = e
ATERRAMENTO BLINDAGEM CABO DE COMUNICAGAO EXTERNO / o e o
(1.P.6)
e N e e S |- B T P (3.46)
ATERRAMENTO BLINDAGEM CABO DE COMUNICACAQ EXTERNO 7
[ MODBUS—TCP — DADOS LIDOS POR INVERSOR
= P> (7.A.8) +24vCC e TENSAQO ENTRE FASES RS
= B (7.45) 1000 CLP ; HABILITA AUTOMATICO PID amzmwo ENTRE FASES ST
TENSAO ENTRE FASES TR
o P> (7.4.8) MODO AUTO PROG HOR CORRENTE DE LINHA FASE R
= P> (7.48) MODO AUTO NIVEL P> (8.7.8) — | CORRENTE DE LINMA FASE S 8
W P> (7.A.8) MODO MANUAL CORRENTE DE LINHA FASE T
A B (7.48) 0vee POTENCIA ATIVA TRIFASICA TOTAL
o ROTAGAO
A B c D [ £ r G [ H J L [ M [ N [ 0 [ p
REVISRO DATA COMISSAO GERENCIA | Eng' RAUL TIGRE COMPANHIA DE AGUA E ESGOTO DO CEARA | DESENHO |PRANCHA N
DIRETORIA DE ENGENHARIA 02/10 05/28
COORDENAGAO | Eng® GERARDO FROTA NETO / GERENCIA DE PROJETOS
PROJETO Eng® LEONALDO DA SILVA GOMES CREA 13.112-D ~\ PAINEL C/ INVERSOR DE FREQUENCIA - EXPANSIVEL — ESQUEMA ELETRICO
DESENHOS Eng® LEONALDO DA SILVA GOMES CREA 13.112-D ESCALA | S/E MODULO DE ENTRADA
n COMUTAGAO DE MODO DE OPERAGAO / CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL (CLP)
ARQUIVO 2018 10 SD—08 READEQUAGAO PAINEL INVERSOR.dwg | DATA | OUT/2020 m@mﬁm CONEXAO REMOTA

ﬂ

~
a8
>

HERNTKIT

IDER



